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La biodiversité dans vos projets

Les infrastructures linéaires de transport (ILT) impactent la biodiversité en réduisant la
disponibilité d'habitats, en limitant leur connectivité et en augmentant la mortalité
directe due aux collisions avec les véhicules (Fischer et al, 2022; Remon et al, 2022;
Moore et al, 2023). Les collisions animal-véhicule sont une menace pour la conservation
de certaines espéces, mais aussi pour la sécurité humaine, et ont un colt énorme pour
les gestionnaires et utilisateurs des ILT.

TerrOiRo a d‘abord porté le projet OCAPI, en 2021, qui visait a développer des
algorithmes d’apprentissage profond pour identifier les grands mammiféres les plus
fréequemment rencontrés dans les accidents avec les véhicules (Sanglier, Chevreuil et
Cerf) (Moulherat, Tarel and Gimenez, 2021). Nous avons ensuite proposé une chaine de
traitement basée sur des observations de la faune par des capteurs pour identifier les
zones de risque de collision pour prévenir et réduire les collisions animal-véhicule
(Moulherat et al, 2023).

Cette étude pilote nous a permis d'identifier des points limitants et des pistes
d’amélioration. Nous cherchons donc a améliorer notre procédure, et a I'étendre a des
sites plus nombreux sur un suivi par pieéges photographiques plus long dans un cadre
opérationnel. Nous disposons déja de données de suivi.

Description du stage

Les objectifs du stage sont les suivants :

* Valider les identifications d'especes de l'algorithme de Deep Learning sur les
images de pieges photographiques

* Homogénéiser le format des données d'observation et des covariables spatiales
et temporelles

* Extraction d'éléments cibles des images

*  Modéliser spatialement la présence et/ou I'abondance de la grande faune

* Analyser les résultats en lien avec le risque de collision

Selon vos motivations, nous pourrons aller plus loin sur certains points, par exemple :

* Intégrer explicitement la probabilité de collision dans les modéles, par exemple
dans le cadre des modéles intégrés, en ajoutant les données de collisions
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Nous recherchons une personne motivée et dynamique, capable de travailler en groupe,
intéressée par les méthodes de suivi de la biodiversité, la modélisation en écologie et
I'écologie opérationnelle. Ce stage s'adresse aux étudiant(e)s provenant de formations
en écologie, biostatistique et modélisation de bac +5. Une bonne connaissance de R et
de computer vision est nécessaire, des notions de Python seront appréciées.

Informations pratiques

Localisation et encadrement : Le stage aura lieu dans les locaux de TerrOiRo a Soréze au
sein de lI'équipe de RED et encadré par Léa Pautrel (doctorante CIFRE) avec I'appui de
Sylvain Moulherat (Directeur RED).

Durée du stage 6 mois avec la possibilité d’adapter les dates
Rémunération Indemnité de stage réglementaire (~ 550 euros / mois)

Contact lea.pautrel@terroikRo.fr et sylvain.moulherat@terroikRo.fr
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